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安全控制器　NX系列

·获得ISO 13849-1(PLe/安全类别4)、IEC 61508(SIL3)认证

·通过搭载 Safety over EtherCAT，实现了高柔软性安全分散系统

·依据IEC 61131-3标准，将安全程序编辑器整合到Sysmac Studio中

·功能框图依据PLCopen®标准*2获得了T·V认证

·安全I/O单元备有４种产品

NX I/O

· 在数字输入输出、模拟输入输出的基础上，位置接口、温度输入、
安全CPU*、安全I/O*等70种以上的单元形成丰富的产品系列

·与NJ控制器同步的高速I/O单元群

·通过NsynX技术实现了输入输出速度偏差1μs

·通过自动备份/恢复，可轻松更换单元

·采用可插拔式无螺钉紧固端子台

·数字输入、输出单元最多16点、宽12ｍｍ的纤细设计

G5系列伺服驱动器
·高响应频率　2kHz

· 依据ISO13849-1(PLc,d)标准的安
全性

·通过20bit编码器实现高精度控制

·高度抑振控制功能

G5系列伺服电机
·产品种类从50W到15kW不等

·IP67保护结构

·低齿槽转矩

G5系列　直线电机

·推力范围　26.5～760N

· 备有带铁芯型和不带铁芯型直线电机
产品

·超过100的应用广泛的标准直线电机轴

Product overview

NX I/O

安全控制器　NX系列*1

NJ系列

· 高速性能、商用控制器具备的基本性能与
可靠性并重

· 将逻辑和运动控制集成到一个Intel CPU中

· 以4、8、16、32、64轴的CPU单元适用
于多种装置

·符合IEC61131-3标准的编程

·内置EtherCAT及EtherNet/IP端口

·符合PLCopen®标准的运动控制功能块4、8轴
NJ3 CPU单元 16、32、64轴

NJ5 CPU单元
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MX2系列 V1型
· 产品种类包括15kW以下

产品

·通过开环控制转矩

·启动转矩为200%/0.5Hz

·简易定位功能

·驱动编程

RX系列 V1型
·产品种类包括132kW以下产品

·无传感器矢量控制、带PG矢量控制

·启动转矩为200％/0.3Hz(开环)

·在0Hz域内确保高转矩(闭环)

·双重额定(重载CT/轻载VT)

·驱动编程

视觉传感器FQ-M系列
· 集中了摄像头和图像处理器的

紧凑型智能相机

· 最适用于传送带同步及前馈控
制等应用

· 搭载了编码器直接输入功能及
向导方式的校准功能

·高速、高精度识别多个工件

Sysmac Studio

N-Smart

E3NX-FA　光纤传感器
·动态范围4万倍，自动调整为最佳光量

E3NC-L　小型激光传感器
·长距离光点可调、极小光点的双头

E3NC-S　超小型CMOS激光传感器
· 业界最小*壳体，可稳定检测带光泽物体及黑

色橡胶

* 2013年2月 本公司调查结果

位移传感器ZW系列
·紧凑型轻量位移传感器

·超小型、超轻量传感头

· 任何材质都可稳定测量且具有
超群的角度特性

· 无干扰、零发热的耐环境性能
优异的传感头

构成·设定
编程

监控安全

现场网络设备

视觉传感器

运动轴

网络

控制器

梯形图

结构文本(ST)

功能块(FB)

凸轮编辑器

安全FBD

趋势图、
记录、

数据跟踪

3D运动仿真

ESI文件

事件日志
数据库

标签数据库
IEC编程

PLC open 运动FB、安全

项目
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信息通信网络：EtherNet/IP

实现上位系统与机械设备之间的通信及远程访问。

机器自动化控制器：NJ系列

集合了逻辑控制和高级运动控制功能，实现对机械整体的控制和
管理。

One Machine Control
运动、PLC、安全、视觉传感器的融合

将组成机械所需的各种控制设备汇集于一体，使用一个软件即可进行控制。

这就是Sysmac自动化平台的努力目标。

我们的新型机器自动化控制器NJ系列通过自动化软件Sysmac Studio集成了运动、逻辑、

安全、视觉传感器及网络功能，可进行统一操作。

该Sysmac Studio提供包含3D运动仿真在内的综合开发环境(IDE)。另外，NJ系列控制器

标准配备内置EtherCAT端口和EtherNet/IP端口。通过将这两个网络集成为1个网络，实

现了高速实时机器控制和数据处理机管理。
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设备控制网络：EtherCAT

用于实现对变频器、伺服驱动器、I/O、安全和视觉传感器的实时
控制。

自动化软件：Sysmac Studio

将编程、配置、模拟、监控功能汇集于一个软件。

本目录中使用的产品照片和图片中包含示意图，可能与实物有所差异。
屏幕截图的使用已获得微软的许可。
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EtherNet/IP：信息通信用开放式网络

·设备间的通信

·与显示器或SCADA软件的接口

·远距离的远程访问

·Sysmac Studio的连接

·SQL客户端

·FTP服务器

·适用于MATLAB® / Simulink® PLC Coder

One connection
统一、开放的控制网络

机器自动化控制器NJ系列采用以Ethernet为基础的开放式工

业应用网络。可实现机器内部的控制网络和机器与工厂之间

的网络的无缝连接。NJ系列采用世界标准的工业通信规格

的EtherNet/IP和既高速又能连接各种控制设备的以太网为

基础的机器控制网络EtherCAT。
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MX2 Inverter

G5 servo system

FQ-M Vision  
SensorNX Safety 

Controller 

NX I/O

EtherCAT：机器控制用开放式网络

·统一进行运动、I/O控制的以太网基础的高速控制网络

·可连接伺服驱动器、视觉传感器、安全、I/O等设备

·最多可连接192个从站

·符合欧姆龙标准的抗噪特性

·采用带RJ45连接器的标准STP屏蔽电缆

将安全集成到机器自动化中

·获得ISO 13849-1, PLe和IEC 61508, SIL3认证

·实现了高柔软性安全分散系统

·安全编程遵从IEC 61131-3标准

·配备的功能框图依据PLCopen®标准获得了TÜV认证

·配备Safety over EtherCAT(FSoE)，实现安全集成

PROGRAMMING
SIMULATION

INFORMATION

Sysmac Studio SQL-Database
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One connection
机器控制网络 EtherCAT

EtherCAT是最适于机器控制的开放式高速网络。

本公司采用EtherCAT作为机器控制的标准网络，从而实现了将运动控制的伺服驱动器、I/O以及现

场网络设备汇集于一体。

EtherCAT是以Ethernet为基础的网络，具有高效的数据传输功能，可实现高速、高精度控制。而且

所有欧姆龙制的EtherCAT设备，都具备极高的耐受现场严酷噪音环境的特性。

工业以太网

EtherCAT的收、发数据采用IEEE802.3的Ethernet帧数据组，

以全双工通信方式的100Mbps进行通信。

Safety over EtherCAT (FSoE)

FSoE帧包含在EtherCAT过程数据中，可实现安全控制的

自由分散，将对高速高精度自动化控制的影响降到最低。

·采用IEEE 802.3标准帧结构的工业以太网

·具备分布式时钟功能，实现高水平的同步性能

·最快100μs的刷新时间和不超过1μs的时基误差的高速通信性能

·从站构成的自动检测，轻松实现系统构建

·采用标准Ethernet电缆和连接器，方便布线

· 通过配备Safety over EtherCAT(FSoE)，网络以相同电缆获得
安全认证

·向EtherCAT机器网络提供安全对策的无缝集成

特长

Master clock

Slave clock
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On-the-fly数据通信

EtherCAT从站设备在让通信帧高速通过的瞬间，执行各

自的数据交换。通过这种方式，EtherCAT保证了高通信

总处理能力。

分布式时钟

EtherCAT从站设备通过时戳功能计算数据传送过来的时间差，

并调节刷新时间。使用该时戳功能，主时钟便可精确管理并补正

对各从站设备的数据传输延迟量。通过此机制，可实现设备间的

1μs高精度同步性。

灵活的拓扑结构

EtherCAT设备具有2个端口，因此，无需额外的开关等器

件，相互之间便可直接连接。还可利用EtherCAT分支从

站进行树形或星形结构的布线，从而通过分支减少布线。

轻松布线

EtherCAT有效运用标准的100BASE-TX通信方式，可

利用标准的屏蔽式Ethernet电缆与连接器。并且，基本

接线无需使用网络用开关。

Slave clock
Slave clock

Slave clock

NX Safety I/O*

NX Safety CPU*

Slave clock
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One software
进一步提升机器控制设计的创造力

自动化软件 Sysmac Studio将控制设计工作向更具创造力的方向发展。

缩短编程、设定、调试的作业时间及步骤，更加集中于对机器性能与功能的提升。

Sysmac Studio是一款以控制机器整体为目的而开发的软件。

更是一个简单易学，并将综合开发、测试和调整工作融为一体，最终帮您实现高安全控制的软件。

Learn it ONCE

Test it as ONE

Secure it ALL

Develop it FAST
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Learn it ONCE
简单易学

· 整合运动、逻辑、安全、驱动器和视觉传感器支持功能的
一体化软件

·兼容开放程序的国际标准IEC 61131-3

·统一编程、环境设定、监控的用户接口

Develop it FAST
高速开发

· 通过完全适应变量的指令语，全面支持梯形图语言、ST语言
与功能块编程

·搭载可轻松设定复杂运动控制的凸轮编辑器

· 通过开发机型基座，适用于模拟控制系统的simulink环境。 
支持MathWorks公司的Simulink PLC Coder

Test it as ONE
综合测试环境

·实现逻辑与运动一体化的模拟、调试

·实现运动动作的2D、3D显示

·用于调谐和调试的数据跟踪功能

Secure it ALL
绝对安全功能

·带32位安全密码的先进安全功能

·可对每个项目进行设定的保护功能

·可防止机克隆功能

DATA TRACE

3D SIMULATION

PROGRAMMING
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One software
自动化软件Sysmac Studio

Sysmac Studio集成了配置(结构设定)、编程和监控功能，以实现

对机器的一体化控制。

采用图形的配置画面，可缩短控制器、网络、连接设备的设置时

间。并且，在采用了符合IEC标准、PLCopen®的运动控制功能块

的编程环境中，可明显缩短编程时间。带联机调试功能的编辑器，

可实现快速且差错极少的编程。另外，采用可整合并执行顺序控制

和运动控制的先进仿真功能，可明显缩短机器的调整时间。

运动控制

·图形凸轮编辑器可轻松实现对复杂运动动作的设计。

·凸轮表可在动作中实时进行修正。

· 采用符合PLCopen®标准的运动控制功能块库，轻松实现主
要运动控制。

操作简便

·实现配置、编程、监控的一体化开发环境

·统一用户接口，并实现直观的动作路线

仿真

利用运动轨迹的3D监控，可对时序和运动进行精准的动作

理论验证。

可对单个功能块、POU及程序整体进行仿真。另外，还搭

载了中断&步执行功能等标准功能。

驱动设备的设定、监控

· 可实现伺服驱动器及变频器的参数设定及数据监控、

数据跟踪

数据跟踪

将I/O状态及运动位置、速度信息进行同步，通过整合的

数据跟踪功能，轻松实现机械调整、调试。
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安全编程

配备了获得安全认证的PLCopen®标准的功能框图*

配备了简化复杂安全设备设定的支援功能，如错误非安

全信号适用检查等，大幅降低了获得安全认证的工时

编程

支持多任务编程，并完全符合IEC 61131-3标准。

程序编辑器包含语法错误检查、变量、指令输入辅

助及颜色识别功能等各种丰富的开发支持功能。还

实现了可在梯形图程序中直接写入ST语言的联机

ST功能。

* 计划近期获得
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机器自动化控制器NJ系列
无与伦比的高速性与可靠性并重

机器自动化控制器NJ是Sysmac自动化平台的核心控制器。在PLC长年积

累的可靠性与牢固性的基础上，实现了兼具高速性、对控制的广泛适应性

及软件库的灵活扩展性的综合型机器控制器。NJ系列兼备高性能机器控制

必备的运动性能与精度、通信、安全、可靠性。我们将竭尽全力，为客户

集中开发优异的机器产品贡献力量。

·系统周期：32轴/500μs

·最多64轴的运动控制

·内置EtherNet/IP和EtherCAT

·最多可支持192节点的EtherCAT从站(含轴)

·符合IEC 61131-3标准的标准化编程环境

·支持符合PLCopen®标准的运动控制功能块

·直线、圆弧等的插补动作功能

·电子齿轮、电子凸轮的同步动作功能

·符合国际标准规格CE、cULus、NK、LR

特长

系统可靠性

· 配备异常记录功能，可对控制器、现场网络设备、网络的信息与
错误进行集中管理

· 与PLC同等的系统监视功能： 
WatchDog定时器功能、内存检查功能、网络监视功能

运动控制

·最多64轴的控制

·单轴动作、多轴的插补动作功能

·32轴/500μs的周期时间

·电子凸轮、电子齿轮功能

·On-the-fly方式的电子凸轮

·轴组位置的完全控制

·控制最多8台/2ms、最多4台/1ms的三角机器人

·面向Delta-3控制的整合机器人技术功能块库

机器控制

·完美结合逻辑、运动、安全及视觉传感器

·所有机器网络装置的同步控制

·多任务编程

·联机ST、结构化文本、梯形图的融合

·I/O容量：2,560本地点和192EtherCAT从站
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标准编程

·兼容开放程序的国际标准IEC 61131-3

·支持符合PLCopen®标准的运动控制功能块

硬件

·搭载Intel®AtomTM处理器

·业界最小级别的控制器

·内置USB端口、SD卡槽

·实现了免风扇结构

信息通信用开放式网络

·设备间的通信

·HMI

·编程

· 标准协议、服务：TCP/IP, FTP, NTP, 
SNMP

·CIP协议

·DB连接功能块：SQL客户端

机器控制用开放式网络

·伺服电机系统

·变频器

·机器人技术

·视觉传感器

·分散I/O单元

单元类型

CPU单元 单元类型 轴数

NJ501 标准、机器人技术、SQL客户端 16, 32, 64

NJ301 标准 4, 8
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NX I/O
用于机器的高速高精度控制

NX I/O以与EtherCAT网络同步的内部高速总线为基础，通过时戳功

能，可按照μs精度控制输入输出。

在数字输入输出、模拟输入输出的基础上，位置接口、温度输入、

安全CPU、安全I/O等70种以上的单元形成丰富的产品系列。

·NsynX技术实现了高速高精度I/O响应

·数字I/O：高速、时戳机型(NsynX)

· 模拟I/O： 
配备每通道转换时间10μs和30000分辨率的高功能机型

·采用可插拔式无螺钉紧固端子

·通过Sysmac Studio的整合式设计，可进行故障诊断

特长

EtherCAT连接

· 切实实现1μs速度偏差以下I/O响
应的分布式时钟

· 适用于Safety over EtherCAT 
(FSoE)

EtherCAT通信耦合器单元

·最多1024字节输入/1024字节输出

· 所有I/O单元参数自动备份/恢复(安全控制
单元和安全I/O单元除外)

· 高密度封装、12mm宽，
最多16点

数字I/O单元

·4、8、16点单元

·标准、高速、时刻指定功能型
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模拟I/O单元

· + / - 1 0 V 电 压 和
4-20mA电流信号

· 2、4、8点的输入
单元

·2、4点的输出单元

·标准、高功能机型

安全I/O单元*

·安全输入单元 
 4、8点

安全输出单元 
 2、4点

· 可通过内部高速总线自由
组合安全I/O

位置接口单元

· 与Sysmac系统进行外部轴
连接的编码器输入单元

·支持增量、绝对值编码器

·编码器输入、脉冲输出单元

·无螺钉紧固端子台

·快速、可靠的无螺钉推入型结构

· 便于事前接线、接线检查及系统维护
的拆装式端子台

温度输入单元

· 热电偶*、测温电阻体连接
的2点/4点型

端盖

500μs

I/O刷新 I/O刷新 I/O刷新

4578043 ns 52371800 ns

输入

输出

500μs 500μs

NJ控制器

NX I/O

时间戳

时间戳控制示例

NsynX技术

通过与NJ控制器和EtherCAT网络同步的内部
高速总线实现了NsynX技术。该技术有助于高
速、高精度的机器控制。

· 同步刷新型I/O单元与EtherCAT周期同步，
输入输出数据。

· 带时间戳功能的I/O单元的输入输出响应速
度偏差为1μs。

以纳秒等级获取时间信息，控制输出

EtherCAT周期
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安全控制器　NX系列
在机器自动化的基础上追加、整合了安全功能

Sysmac自动化平台以One connection、One software为理念，在机器自动化的基础上追加、整合了安全

功能。

搭载Safety over EtherCAT(FSoE)协议，通过EtherCAT与机器自动化控制器等机器连为一体。另

外，Sysmac Studio也实现了编程环境的整合。

安全控制器NX系列由安全CPU单元和安全I/O单元构成，可与标准I/O单元NX系列自由组合。

安全CPU单元

·最多可控制32台安全I/O单元

· 取得安全认证的功能框图具备相当于
256个程序的容量 *1

EtherCAT telegram

· 获得ISO 13849-1(PLe/安全类别4)、IEC 
61508(SIL3)认证

· 可同时使用安全CPU单元、安全I/O单元和标准
I/O的柔性系统

·通过Sysmac Studio的整合式设计

·已认证的程序可再次使用。

削减认证工时

特长

ISO 13849-1, PLe

IEC 61508, SIL3
注.计划获取认证



19

将安全整合到One Software中

· 依据IEC 61131-3标准，便于通过变量与NJ
之间进行程序联动

·搭载了PLCopen®安全功能框图

· 将安全程序编辑器分离为NJ用，获得安全认
证程序的再利用性高

· 配备了轻松直接连接各种安全设备的设定支
援功能，如错误非安全信号的适用检查等，
大幅降低了获取安全认证的工时

安全I/O单元

· 安全输入单元　4点、8点等2种 
4点型可直接连接各种安全输入设备

· 安全输出单元　2点、4点等2种 
2点型的输出电流容量大，达2A/点

Safety over EtherCAT frame

NJ Controller

Sysmac Studio

*1. 程序容量以大小加以规定，记载了大致标准。
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伺服电机/驱动器 G5系列
更高速驱动机器的巅峰伺服

制造最好机械时，需要实现机械和控制的协调。G5系列，

能够以更高速度、高精度，制造更小的安全机械。

提高装置安全性

ISO13849-1(PLc,d)

STO: IEC61800-5-2

EN61508(SIL2)

EtherCAT连接
依据CoE-CiA402驱动器曲线

·周期性同步位置模式、速度模式、转矩模式

·电子齿轮功能、原点复位模式、曲线位置模式

· 保证高精度同步的分布式时钟 
(Distributed Clocks)

·EtherCAT通信功能内置型紧凑型伺服驱动器

·高响应频率　2kHz

·制振控制功能

·符合安全标准ISO13849-1(PLc,d)

· 高级调谐算法 
(制振功能、转矩前馈功能、外部干扰观测功能)

·线性、回转型伺服电机的种类丰富齐全

特长
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改善电机性能

·低齿槽转矩

·通过20bit编码器实现高精度控制

·所有容量的电机、连接器　IP67适用

· 适用于大范围转矩(从0.16N·m到96N·m、最大
转矩224N·m)的电机产品种类丰富

带铁芯型直线电机

·小型、扁平的设计

·推力和规格的最佳化

·重量轻、推力高

不带铁芯型直线电机

·小型、高效的设计

·重量轻、高速动作

·无齿槽、速度稳定性优异
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变频器 MX2系列V1型/RX系列V1型
专注于响应时间的机器控制用变频器

MX2系列V1型/RX系列V1型是适用于Sysmac自动化平台、最适用于机器

控制的变频器。MX2系列V1型基于高级设计技术和算法，通过顺畅的减速

停止功能及周期控制可实现正确的动作，通过开环可实现转矩控制。RX系

列V1型性能较高，备有可满足丰富应用的功能及定制功能，可满足高精度

要求。

·产品种类包括15kW以下产品

·适用于开环控制转矩

·低频(电机额定转矩比)下的高功率运转(0.5Hz时200%)

·可选择双重额定(重载CT/轻载VT)

·IM、PM电机控制

·驱动编程

·为方便与控制板通信，提供DC24V备用

·内置制动器控制功能

特长

负载

速度

时间

以往的欧姆龙变频器

MX2系列 V1型

高速响应负载转矩变动

· 不会降低装置的速度，控制稳定，有助于提高生产效率

开环控制转矩

·最适于定位控制类简单的转矩管理

·在无传感器矢量控制下，还可实现转矩限制功能



(转速-转矩特性示例：RX系列V1型)
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·产品种类包括132kW以下产品

·无传感器矢量控制、带PG矢量控制

·启动转矩为200％/0.3Hz(开环)

·在0Hz域内确保高转矩(闭环)

·双重额定(重载CT/轻载VT)

·驱动编程

·内置电子齿轮功能

特长

200%启动转矩

·在接近停止(0.5Hz)的状态下实现(无传感器矢量时)

·开环高速启动转矩控制

·实现流畅、快速的负载控制

电机效率控制

· 双重额定 
(重载CT/轻载VT)

·节能功能

RX系列 V1型
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NJ系列 CPU单元

NJ501 CPU单元

NJ301 CPU单元

NJ501-1500

NJ301-1200

产品名称

规格 电流消耗(A)

型号
国际
标准

输入输出点数/构成单
元安装台数

(最多扩展机架数)
程序容量 变量容量 运动轴数 5V 24V

NJ501
CPU单元

2560点/40台
(最多扩展3机架)

20MB

2MB：
断电保持
4MB：
断电不保持

16

1.90A -

NJ501-1300

UC1、
N、L、

CE
32 NJ501-1400

64 NJ501-1500

产品名称

规格 电流消耗(A)

型号
国际
标准

输入输出点数/构成单
元安装台数

(最多扩展机架数)
程序容量 变量容量 运动轴数 5V 24V

NJ301
CPU单元

2560点/40台
(最多扩展3机架)

5MB

0.5MB：
断电保持
2MB：
断电不保持

8

1.90A -

NJ301-1200

UC1、
N、L、

CE

4 NJ301-1100

关于海外规格
· 符号如下所示。符号U：UL、U1：UL(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、C：CSA、UC：cULus、UC1：cULus(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、CU：

cUL、N：NK、L：劳埃德、CE：EC指令。

·使用条件请向本公司咨询。

关于海外规格
· 符号如下所示。符号U：UL、U1：UL(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、C：CSA、UC：cULus、UC1：cULus(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、CU：

cUL、N：NK、L：劳埃德、CE：EC指令。

·使用条件请向本公司咨询。

机器自动化控制器NJ5系列
· 兼具机械控制所需功能、高速性能，以及作为工业用控

制器的安全性、可靠性以及维护性的新型控制器。

机器自动化控制器NJ3系列
· 兼具机械控制所需功能、高速性能，以及作为工业用控

制器的安全性、可靠性以及维护性的新型控制器。
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当前位置

传感器

追随产品

与产品同步

同步解除

NJ机器人控制用CPU型号
NJ501-4500

形式 运动轴数 Robot控制 功能

NJ501-4300 16轴 
Multi-robot对应

最大到5台 

NJ501 Ver1.02里加入了对应并联机器人
kinematics的传输带追踪功能 

NJ501-4400 32轴 Multi-robot对应
最大到8台 NJ501-4500 64轴 

NJ501-4310 16轴 
Single-robot对应

1台

项目 概要

座标系 可以使用机器人用机械座标系(MCS)与用户座标系(UCS)2种。

机器人参数设定 设定机器人的各种参数(kinematics类型、链杆长度等)。

工作空间检查 检查机器人是否在可动范围(工作空间)外动作。

用户座标系 可以按照不同的机器人分别设定任意的座标系(用户座标系)。

监控 读取机器人的当前位置以及当前速度。

时间指定绝对值位置指令 使机器人在指定的时间里移动到指定的位置。

传输带同步 让机器人的前端追随传输带上的工件。

Inverse kinematics 机器人的前端的座标值(X,Y,Z)变换到各轴上。

关于海外规格
· 符号如下所示。符号U：UL、U1：UL(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、C：CSA、UC：cULus、UC1：cULus(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、CU：

cUL、N：NK、L：劳埃德、CE：EC指令。

·使用条件请向本公司咨询。

三角并联机器人(Delta机器人)
专用控制器NJ Robotics系列
· 在通用NJ控制器中，加入了三角并联机器人(Delta机器人)的运动

控制指令。

机器人控制内容
· 可对应的机器人为并联3轴型。
· 机器人所有动作都可以通过功能块(或者ST)与既存的运动控制命令做相同，统一编程。

NJ系列机器人 CPU单元

■机器人机构参数的设定

■PTP(Pick&Place)动作指令
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NJ系列 NJ501 数据库连接CPU单元

直接连接控制器和数据库
·在机器自动化控制器NJ系列中搭载了数据库连接功能。
·通过直接连接控制器和数据库，可将机器数据快速保存至数据库中。

·控制器直接连接数据库。无需专用单元、工具、中间件。
·通过控制器专用指令(功能块)可轻松访问数据库。
·即使出现干扰时仍可放心使用的各种功能(多任务缓冲功能、运转日志功能)。

NJ系列DB CPU单元

NJ501-1_20

特长
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NJ系列DB CPU单元

NJ501 CPU单元

产品名称

规格 消耗电流(A)

型号
标准价格

(￥)
海外
标准

输入输出点数/构成单
元安装台数

(最大扩展机架数)
程序容量 变量容量 运动轴数 5V 24V

NJ501 CPU单元

2560点/40台

(最多扩展3个机架)
20MB

2MB：

断电保持

4MB：

断电不保存

64

1.90 -

NJ501-1520

活价

UC1、

N、L、

CE、KC

32 NJ501-1420

16 NJ501-1320

项目 内容

支持端口 内置EtherNet/IP端口

可连接的DB *1
Microsoft Corporation公司制造：SQL Server 2008/2008R2/2012
Oracle Corporation公司制造：Oracle Database 10g/11g

DB连接数(可同时连接的DB数) 最多3个 *2

指令

支持处理
基于NJ系列CPU单元内的DB连接指令。可进行以下操作。
插入记录(INSERT)、获取记录(SELECT)、更新记录(UPDATE)、删除记录(DELETE)

可进行INSERT操作的列数
SQL Server：最多1024列
Oracle：最多1000列

可进行UPDATE操作的列数
SQL Server：最多1024列
Oracle：最多1000列

可进行SELECT操作的列数
SQL Server：最多1024列
Oracle：最多1000列

进行SELECT操作的结果记录数 最多65535个元素、最多4MB

DB连接服务的动作模式
运转模式或测试模式
·运转模式：执行DB连接指令时，实际访问DB后动作。
·测试模式：执行DB连接指令时，未实际访问DB而正常结束的情况下动作。

多任务缓冲功能
发生干扰时保留SQL语句，恢复时重新发送SQL语句的功能。
多任务缓冲容量：1MB *3

运转日志功能

分为以下3种。
·执行记录：执行DB连接服务相关的记录。
·调试记录：执行DB连接服务的SQL语句相关的详细记录。
·SQL执行失败记录：因DB导致SQL语句执行失败相关的记录。

DB连接服务关闭功能 将运转记录文件自动保存至SD存储卡后结束DB连接服务的功能。

*1. 不提供云端平台上的DB连接。
*2. 连接至多个DB连接时，无法保证设定为根据不同种类的数据库进行连接时的动作。
*3. 可保留至多任务缓冲的SQL语句数请参阅“NJ系列 数据库连接CPU单元 用户手册(SBCA-411)”。

关于海外规格
· 符号如下所示。符号U：UL、U1：UL(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、C：CSA、UC：cULus、UC1：cULus(Class I Div 2危险场所认证获得产品)、CU：

cUL、N：NK、L：劳埃德、CE：EC指令。

·使用条件请向本公司咨询。

NJ501-1□20专用的支持功能一览

表示除NJ501-□□□□的功能以外，NJ501-1□20支持的功能。
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EtherCAT / EtherNet / IP通信电缆推荐产品
·EtherCAT使用类别5以上的STP电缆(铝带和编织的双重隔离带屏蔽双绞线电缆)。以直线型接线方式加以使用。
·EtherNet/IP使用类别5以上的STP电缆(带屏蔽双绞线电缆)。可以直线型或交叉型接线方式加以使用。

CPU单元附件
CPU单元附带的附件如下。

产品名称 厂家
电缆长度(m) 

＊1
型号

EtherCAT
专用品

规格·线芯数(对数)：
AWG26 × 4P
电缆护套材质：LSZH ＊2
电缆颜色：黄色 ＊3

两侧带连接器电缆 (RJ45/RJ45)
RJ45连接器标准型 ＊1

欧姆龙株式会社

0.3 XS6W-6LSZH8SS30CM-Y

0.5 XS6W-6LSZH8SS50CM-Y

1 XS6W-6LSZH8SS100CM-Y

2 XS6W-6LSZH8SS200CM-Y

3 XS6W-6LSZH8SS300CM-Y

5 XS6W-6LSZH8SS500CM-Y

规格、线芯数(对数)：
AWG22 × 2P
电缆颜色：浅蓝色

两侧带连接器的电缆 (RJ45/RJ45)
RJ45连接器坚固型 ＊1

欧姆龙株式会社

0.3 XS5W-T421-AMD-K

0.5 XS5W-T421-BMD-K

1 XS5W-T421-CMD-K

2 XS5W-T421-DMD-K

5 XS5W-T421-GMD-K

10 XS5W-T421-JMD-K

线规和配对数：AWG22，2对电缆
屏蔽强化连接器电缆规格 ＊4
电缆颜色：黒色

插头两端带连接器的电缆 (M12直型/M12直型)
M12 Smart Click连接器型

欧姆龙株式会社

0.5 XS5W-T421-BM2-SS

1 XS5W-T421-CM2-SS

2 XS5W-T421-DM2-SS

3 XS5W-T421-EM2-SS

5 XS5W-T421-GM2-SS

10 XS5W-T421-JM2-SS

线规和配对数：AWG22，2对电缆
屏蔽强化连接器电缆规格 ＊4
电缆颜色：黒色

插头两端带连接器的电缆 (M12直型/RJ45)
M12 Smart Click连接器型
RJ45连接器坚固型

欧姆龙株式会社

0.5 XS5W-T421-BMC-SS

1 XS5W-T421-CMC-SS

2 XS5W-T421-DMC-SS

3 XS5W-T421-EMC-SS

5 XS5W-T421-GMC-SS

10 XS5W-T421-JMC-SS

EtherCAT/
EtherNet/IP
通用品

规格、线芯数(对数)：
AWG24 × 4P

电缆

东日京三电线株式会社 NETSTAR-C5E SAB 0.5×4P

仓茂电工株式会社 KETH-SB

昭和电线电缆系统株式会社 FAE-5004

RJ45连接器 Panduit Corp. MPS588

规格、线芯数(对数)：
AWG22 × 2P

电缆 仓茂电工株式会社 KETH-PSB-OMR ＊2

RJ45组装式连接器

欧姆龙株式会社 XS6G-T421-1 ＊2

EtherNet/IP
专用品

规格、线芯数(对数)：
0.5mm × 4P

电缆 株式会社藤仓 F-LINK-E 0.5mm×4P

RJ45连接器 Panduit Corp. MPS588

*1. 小型电缆长度为 0.2、0.3、0.5、1、1.5、2、3、5、7.5、10、15、20m。 
坚固型两端带连接器的电缆（RJ45/RJ45），电缆长度为 0.3、0.5、1、2、3、5、10、15m。 
详情请参照「产业用以太网连接器样本」。

*2.  控制柜内接线用 Low Smoke Zero Halogen 电缆。LSZH 型为一重屏蔽，但已确认其通信、干扰特性满足认证值。 
也备有适用于控制柜外接线的小型 PUR 电缆。

*3.  电缆颜色另备有绿色和蓝色。
*4.  详情请咨询本公司销售人员。

项目 规格

蓄电池 CJ1W-BAT01

端盖 CJ1W-TER01(CPU机架的右端需要安装)

终端板 PFP-M(2个)

NJ系列 CPU单元
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向NJ系列控制器稳定供电的高
功率电源装置
· 可通过专用总线从NJ系列CPU单元向各扩展单元稳定供

电。30W输出的AC输入型和DC输入型一应俱全。

Sysmac Studio for machine creators 
(Ver.1.□□)
·  Sysmac Studio是可提供综合开发环境的软件，适用于包括NJ

系列在内的机器自动化控制器以及EtherCAT从站等的设定、编
程、调试和维护。

自动化软件
· 初次购买Sysmac Studio时请购买DVD光盘和授权。DVD光盘和授权分开出售。
· 授权中不包含DVD。

●附件
NJ系列电源单元无附件。

电源单元
NJ-PD3001

产品名称 电源电压

输出电流 输出容量 选装件

型号
国际
标准DC5V

输出容量
DC24V

输出容量
合计

消耗功率
DC24V

服务电源
运行中
输出

更换时期
提示功能

AC电源
单元

AC100～240V

6A 1A 30W 无 附带 无

NJ-PA3001
UC1、
N、L、

CEDC电源
单元

DC24V NJ-PD3001

产品
规格

型号 标准
授权数量 媒介

Sysmac Studio标准版
Ver.1.□□

Sysmac Studio是为以NX/NJ系列CPU单元和NY系列工业用PC
为主的机器自动化控制器，EtherCAT从站以及HMI等的设定、
编程、调试、维护提供一体化开发环境的软件。 

其运行环境如下所示。 
·OS：Windows 7(32bit版/64bit版)/Windows 8(32bit

版/64bit版)/Windows 8.1(32bit版/64bit版)/ 
Windows 10(32bit版/64bit版) 

Sysmac Studio标准版DVD介质随附EtherNet/IP、DeviceNet、 
串行通信、显示器绘图(CX-Designer)用的各种工具。 
详情请参阅本公司网站(www.fa.omron.com.cn/)的产品信息。

-(仅媒介) DVD ＊1 SYSMAC-SE200D -

1个 - SYSMAC-SE201L -

3个 - SYSMAC-SE203L -

10个 - SYSMAC-SE210L -

30个 - SYSMAC-SE230L -

50个 - SYSMAC-SE250L -

Sysmac Studio含视觉版
Ver.1.□□ ＊2

Sysmac Studio含视觉版是仅包含图像处理系统FH系列和智能
相机FQ-M系列设定必备功能的许可。

1个 - SYSMAC-VE001L -

应用程序库：包装机应用
程序包Ver.1.□□

包装机应用程序包内含程序库，可用于设计薄膜密封型包装机
的主要控制。

无(仅媒介) DVD ＊3 SYSMAC-AL0100D -

1个授权版本 - SYSMAC-AL0101L -

注. 另有站点授权文件，可供需要在多台计算机上使用Sysmac Studio的用户选购。详情请垂询欧姆龙销售代表。 
*1. 标准版和含视觉版的媒介通用。 
*2. 含视觉版仅可使用图像处理系统FH系列和智能相机FQ-M系列。
*3. 未获授权。

注. CJ系列用电源单元不可用作NJ系统的CPU机架和扩展机架的电源。

关于海外规格
· 符号如下所示。符号U：UL、U1：UL(Class I Div 2 危险场所认证获得产品)、C：CSA、UC：cULus、UC1：cULus(Class I Div 2 危险场所认证获得产品)、CU：

cUL、N：NK、L：劳埃德、CE：EC指令。

·使用条件请向本公司咨询。

NJ系列电源单元 / Sysmac Studio
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NX系列 EtherCAT I/O 从站终端

EtherCAT从站终端

NX系列

高速、高精度的分段型I/O系统
·EtherCAT耦合器单元
·数字输入单元 4点、8点、16点
·数字输出单元 2点、4点、8点、16点
·模拟输入单元 2点、4点、8点
·模拟输出单元 2点、4点
·温度输入单元 2点、4点
·位置接口单元 1CH、2CH
·系统单元

·1个耦合器单元最多可连接63NX单元，有助于构建柔性系统和节省空间　＊
·可通过一个从站构建不同种类的NX单元，有助于节约连接节点数
·通过分布式时钟(DC)支持可实现高精度同步控制
·仅设定主体旋转开关即可轻松启动。也可通过工具进行设定
·内置USB端口连接，即使在没有控制器的环境中也可完成从站工具设定
·通过采用无螺钉拆装式端子台，可提高维护性

* 每1从站的输入：最多1024字节、输出：最多1024字节

基本系统

特长

单元构成
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基本系统

NX系列 EtherCAT I/O 从站终端

构成单元
ETHERCAT耦合器单元

单元名称 型号

EtherCAT耦合器单元 NX-ECC201

I/O单元

单元名称
型号

2点 2点 8点 16点

数字输入单元 -

NX-ID3317
NX-ID3343
NX-ID3417
NX-ID3443

NX-ID4342
NX-ID4442

NX-ID5342
NX-ID5442

数字输出单元 NX-OC2633

NX-OD3121
NX-OD3153
NX-OD3256
NX-OD3257

NX-OD4121
NX-OD4256

NX-OD5121
NX-OD5256

模拟输入单元

NX-AD2603
NX-AD2604
NX-AD2608
NX-AD2203
NX-AD2204
NX-AD2208

NX-AD3603
NX-AD3604
NX-AD3608
NX-AD3203
NX-AD3204
NX-AD3208

NX-AD4603
NX-AD4604
NX-AD4608
NX-AD4203
NX-AD4204
NX-AD4208

-

模拟输出单元

NX-DA2603
NX-DA2605
NX-DA2203
NX-DA2205

NX-DA3603
NX-DA3605
NX-DA3203
NX-DA3205

- -

温度输入单元 NX-TS2201 NX-TS3201 - -

位置接口单元

单元名称
型号

1CH 2CH

增量型编码器输入单元
NX-EC0122
NX-EC0142

NX-EC0222

SSI输入单元 NX-ECS112 NX-ECS212

脉冲输出单元 NX-PG0122 -

系统单元
单元名称 型号

NX单元电源追加供给单元 NX-PD1□□□

I/O电源追加供给单元 NX-PF0□□□

I/O电源连接单元 NX-PC0□□□

屏蔽连接单元 NX-TBX01
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NX系列 安全控制单元 NX-SL/SI/SO

将安全性整合进机器自动化，

构建简单灵活的系统
·EN ISO 13849-1(PLe/安全类别4)、IEC 61508(SIL3)认证
· 通过配备Safety over EtherCAT(FSoE)*，在相同EtherCAT上实现标准控制和安全控制的混

合配备
·可通过Sysmac Studio(Ver.1.07以上)进行配置，构建安全电路

*  开放式协议的Safety over EtherCAT(简称：FSoE；FailSafe over EtherCAT)对功能安全相关的通信层进行定义。符合IEC 

61508(SIL3)的要求，可在相同通信系统中进行安全信息和标准信息的通信，而不受通信速度和周期时间的限制。

·将安全CPU单元、安全I/O单元安装至EtherCAT耦合器，整合安全控制
·安全CPU单元最多控制32台安全I/O单元
·安全输入单元分为4点、8点的2种。4点型可直接连接欧姆龙非接触式开关、单光束传感器等
·安全输出单元分为2点、4点的2种。2点型的输出开断电流容量大，达2.0A
·安全单元系列可与标准单元系列进行自由组合和配置
·配备PLCopen®安全功能框图
·符合IEC 61131-3标准
·安全程序可通过设计和运用POU单位，实现资产标准化和高效再利用

EtherCAT从站终端无法连接本公司带EtherCAT主站功能的位置控制单元(CJ1W-NC□81/□82)。

系统构成图

特长

标准认证对象机型等最新信息请

浏览本公司Web网站

端盖NX单元

EtherCAT主站*
NJ系列CPU单元

通信电缆Ethernet电缆 安全CPU单元
NX-SL3300

安全输入单元
NX-SID800

安全输出单元
NX-SOD400

安全输入单元
NX-SIH400

安全输出单元
NX-SOH200

NX系列
EtherCAT耦合器单元
NX-ECC201

NX系列
EtherCAT耦合器单元
NX-ECC201

●EtherCAT从站终端

支持软件
Sysmac Studio

支持软件
Sysmac Studio

端盖
NX单元

内置EtherCAT电缆

外设(USB)端口

连接至NJ系列CPU单元
的外设(USB)端口或内
置EtherNet/IP端口

连接至EtherCAT耦合器
单元的外设(USB)端口
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NX系列 安全控制单元 NX-SL/SI/SO

种类

安全CPU单元

种类 外观

规格

型号最大安全 
I/O点数

编程 
能力

安全主站连接数 I/O刷新方式

安全CPU单元 256点 512KB 32 自由运行刷新方式 NX-SL3300

安全输入单元

种类 外观

规格

型号安全 
输入点数

测试 
输出点数

内部I/O 
公共端
行处理

额定输入 
电压

欧姆龙产专用 
安全输入设备

安全 
从站 

连接数

I/O 
刷新方式

安全输入单元

4点 2点
漏型 
输入

(PNP)
DC24V 可连接 1

自由运行
刷新方式

NX-SIH400

8点 2点
漏型 
输入

(PNP)
DC24V 不可连接 1

自由运行
刷新方式

NX-SID800

* NX-SIH400可直接连接以下需专用控制器的欧姆龙制造的专用安全输入设备。

种类 型号

欧姆龙制造 单光束安全传感器 E3ZS/E3FS

欧姆龙制造 非接触式门开关
D40Z
D40A

欧姆龙制造 安全垫 UM、UMA

欧姆龙制造 安全触边 SGE(4线式接线)

安全输出单元

种类 外观

规格

型号安全 
输出点数

内部I/O 
公共端 
行处理

最大负载电流
额定输入 

电压

安全 
从站 

连接数

I/O 
刷新 
方式

安全输出单元

2点
源型
输出

(PNP)

2.0A/点
4.0A/单元(40℃)
2.5A/单元(55℃)

因安装方向和环
境温度而异。

DC24V 1
自由运行
刷新方式

NX-SOH200

4点
源型
输出

(PNP)

0.5A/点
2.0A/单元

DC24V 1
自由运行
刷新方式

NX-SOD400

选装件

产品名称 规格 型号

误插入防止用销
10台
(端子台用30个、单元主体用30个)

NX-AUX02
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G5-ECT伺服驱动器
·通过全闭环控制实现高精度定位

· 支持400V电压，适用于大型设备和国外设备等更广泛
的用途和环境

·采用安全型设计，搭载安全转矩截止(STO)功能

G5系列AC伺服电机
〈圆筒型〉 
·3000r/min电机(100V输入·200V输入·400V输入)

·2000r/min电机(200V输入·400V输入)

·1500r/min电机(200V输入/400V输入)

·1000r/min电机(200V输入/400V输入)

G5-ECT伺服驱动器 / G5伺服电机
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G5直线电机(支持EtherCAT总线)
·带铁芯直线电机，瞬时最大推力达2000N

· 不带铁芯直线电机，瞬时最大推力达1730N

G5-ECT伺服驱动器 / G5伺服电机

继承G5系列EtherCAT通信型的功能、性能
支持EtherCAT 
G5系列不仅具有以下功能，随着直线电机系列产品的推出，进一步
实现了高速、高精度定位控制。 
·适用EtherCAT高速通信100Mbps、实现轻松调整的自动调谐功能
·适用安全功能STO(Safe Torqu Off)

实现电源电压共用型带铁芯电机
AC200V/400V电机通用化 
带铁芯型　AC200V/AC400V电机共用 
无论何种装置、发往何地，均可采用共用电机备件

高速化缩短节拍时间
基于直接驱动的高速化
与滚珠丝杠相比，可实现飞跃性的高速化。装置的高速化实现快节
拍。最大速度 16m/s ＊
＊ 单台R88L-EC-GW0309 AC200V电机的性能。受电源电压、机型、直线导

轨、光栅尺、负载等限制。

可高精度定位
适用各种光栅尺、可高精度、高速定位 
适用串行通信的光栅尺的分辨率为0.01μm时，最大速度可达4m/s ＊ 
＊ 伺服驱动器的性能。光栅尺规格等限制。

适用光栅尺，串行通信(增量型/绝对值型)、ABZ相脉冲型

缩短启动时间
自动设定功能 
仅选择电机，即可自动设定电机参数。以向导方式自动设定光栅尺方
向、磁极、电流增益等

可根据装置选择电机
带铁芯型/不带铁芯型齐备
可从紧凑型高推力带铁芯型和无齿槽、速度稳定性优异的无铁芯型中选择。

Tool

G5系列EtherCAT
通信内置
直线电机型

机器自动化控制器
NJ系列

转子品种

带铁芯型

不带铁芯型

0(N) 500 1000 1500 2000 2500

连续推力

瞬时
最大推力 105～2000 N

48～760 N

连续推力

瞬时
最大推力 96～1730 N

26.5～348 N

AC200V

电机通用

AC400V

通用通用

R88L-EC -FW -03 03 -A NP C
① ② ③ ⑤ ⑦④ ⑥

R88L-EC -GW -03 03 -A NP S
① ② ③ ⑤ ⑦④ ⑥

R88L-EC -GM -03 090 -A
① ② ③ ⑤④R88L-EC -FM -03 096 -A

① ② ③ ⑤④

直线电机
●带铁芯型
·动子

●不带铁芯型
·动子

·定子

·定子

编号 项目 符号 规格
① G5系列 直线电机
② 部件类型 FW 带铁芯型动子

③ 有效磁铁宽度
03 30mm
06 60mm
11 110mm

④ 线圈型号

03 3线圈
06 6线圈
09 9线圈
11 11线圈
15 15线圈

⑤ 版本 A Ver.A
⑥ 连接器 NP 无
⑦ 类型 C 小型

编号 项目 符号 规格
① G5系列 直线电机
② 部件类型 GW 不带铁芯型动子

③ 有效磁铁宽度
03 30mm
05 50mm
07 70mm

④ 线圈型号
03 3线圈
06 6线圈
09 9线圈

⑤ 版本 A Ver.A
⑥ 连接器 NP 无
⑦ 类型 S 标准型

编号 项目 符号 规格
① G5系列 直线电机
② 部件类型 GM 不带铁芯型动子

③ 有效磁铁宽度
03 30mm
05 50mm
07 70mm

④ 定子长度

090 90mm
114 114mm
120 120mm
126 126mm
168 168mm
171 171mm
210 210mm
390 390mm
456 456mm
546 546mm

⑤ 版本 A Ver.A

编号 项目 符号 规格
① G5系列 直线电机
② 部件类型 FM 带铁芯型动子

③ 有效磁铁宽度
03 30mm
06 60mm
11 110mm

④ 定子长度

096 96mm
144 144mm
192 192mm
288 288mm
384 384mm

⑤ 版本 A Ver.A
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RX系列 V1型变频器

高功能型通用变频器

RX系列 V1型
高性能、适用于各种应用
·适用于双重额定。在风扇及泵等轻负载应用中可降低一档容量使用
· 搭载了简易编程功能。 

单台变频器即可进行简单的时序控制
· 标准搭载可拆卸的数字操作器。
·通过安装通信单元，适用于EtherCAT开放式网络
·作为抗干扰对策，标准内置射频噪声滤波器(与EMC滤波器切换式)

性能规格

变频器本体
●三相200V级 CT：重载模式　VT：轻载模式

类型 三相200V级

项目            机型名称(3G3RX-) A2004-V1 A2007-V1 A2015-V1 A2022-V1 A2037-V1 A2055-V1 A2075-V1 A2110-V1 A2150-V1 A2185-V1 A2220-V1 A2300-V1 A2370-V1 A2450-V1 A2550-V1

最大适用电机容量
(kW)

CT 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55

VT 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37 45 55 75

额定输出容量
(kVA)

200V
CT 1.0 1.7 2.5 3.6 5.7 8.3 11.0 15.9 22.1 26.3 32.9 41.9 50.2 63.0 76.2

VT 1.2 2.1 3.2 4.1 6.7 10.3 15.2 20.0 25.2 29.4 39.1 48.4 58.5 72.7 93.5

240V
CT 1.2 2.0 3.1 4.3 6.8 9.9 13.3 19.1 26.6 31.5 39.4 50.2 60.2 75.6 91.4

VT 1.5 2.6 3.9 4.9 8.1 12.4 18.2 24.1 30.3 35.5 46.9 58.1 70.2 87.2 112.2

额定输入电压 三相 200V－15%～240V＋10%、 50/60Hz±5%

额定输入电流
CT 3.3 5.5 8.3 12 18 26 35 51 70 84 105 133 160 200 242

VT 3.9 7.2 10.8 13.9 23 37 48 64 80 94 120 150 186 240 280

额定输出电压 三相 200～240V(输入电压适用)

额定输出电流
CT 3.0 5.0 7.5 10.5 16.5 24 32 46 64 76 95 121 145 182 220

VT 3.7 6.3 9.4 12 19.6 30 44 58 73 85 113 140 169 210 270

EMC噪声滤波器 内置(EMC指令 EN61800-3 类别C3)

重量(kg) 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 6 6 6 14 14 14 22 30 30 43

制动
再生制动 内置制动电阻电路(放电电阻另外配置) 再生制动单元另置

可连接的最小电阻值(Ω) 50 50 35 35 35 16 10 10 7.5 7.5 5 －

最大漏
电流
(mA)

EMC滤波器有效 2.5 48 23

EMC滤波器无效 0.1
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RX系列 V1型变频器

变频器本体
●三相400V级 CT：重载模式　VT：轻载模式

类型 三相400V级

项目            机型名称(3G3RX-) A4004-V1 A4007-V1 A4015-V1 A4022-V1 A4037-V1 A4055-V1 A4075-V1 A4110-V1 A4150-V1 A4185-V1 A4220-V1

最大适用电机容量
(kW)

CT 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22

VT 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30

额定输出容量
(kVA)

400V
CT 1.0 1.7 2.6 3.6 6.2 9.6 13.1 17.3 22.1 26.3 33.2

VT 1.3 2.1 3.3 4.6 7.6 11.0 15.2 20.0 25.6 29.7 39.4

480V
CT 1.2 2.0 3.1 4.4 7.4 11.6 15.7 20.7 26.6 31.5 39.9

VT 1.5 2.5 3.9 5.5 9.2 13.3 18.2 24.1 30.7 35.7 47.3

额定输入电压 三相 380V－15%～480V＋10%、 50/60Hz±5%

额定输入电流(A)
CT 1.8 2.8 4.2 5.8 9.8 15 21 28 35 42 53

VT 2.1 4.3 5.9 8.1 13.3 20 24 32 41 47 63

额定输出电压 三相 380～480V(输入电压适用)

额定输出电流(A)
CT 1.5 2.5 3.8 5.3 9.0 14 19 25 32 38 48

VT 1.9 3.1 4.8 6.7 11.1 16 22 29 37 43 57

EMC噪声滤波器 内置(EMC指令 EN61800-3 类别C3)

重量(kg) 3.5 3.5 3.5 3.5 3.5 6 6 6 14 30 43

制动
再生制动 内置制动电阻电路(放电电阻另外配置)

可连接的最小电阻值(Ω) 100 100 100 100 70 70 35 35 24 24 20

最大漏
电流
(mA)

EMC滤波器有效 5 95 56

EMC滤波器无效 0.2

类型 三相400V级

项目            机型名称(3G3RX-) A4300-V1 A4370-V1 A4450-V1 A4550-V1 B4750-V1 B4900-V1 B411K-V1 B413K-V1

最大适用电机容量
(kW)

CT 30 37 45 55 75 90 110 132

VT 37 45 55 75 90 110 132 160

额定输出容量
(kVA)

400V
CT 40.1 51.9 63.0 77.5 103.2 121.9 150.3 180.1

VT 48.4 58.8 72.7 93.5 110.8 135 159.3 200.9

480V
CT 48.2 62.3 75.6 93.1 123.8 146.3 180.4 216.1

VT 58.1 70.6 87.2 112.2 133 162.1 191.2 241.1

额定输入电压 三相 380V－15%～480V＋10%、 50/60Hz±5%

额定输入电流(A)
CT 64 83 100 121 164 194 239 286

VT 77 94 116 149 176 199 253 300

额定输出电压 三相 380～480V(输入电压适用)

额定输出电流(A)
CT 58 75 91 112 149 176 217 260

VT 70 85 105 135 160 195 230 290

EMC噪声滤波器 内置(EMC指令 EN61800-3 类别C3)

重量(kg) 22 30 30 30 55 55 70 70

制动
再生制动 再生制动单元另置

可连接的最小电阻值(Ω) -

最大漏
电流
(mA)

EMC滤波器有效 56 0.2(无有效／无效设定)

EMC滤波器无效 0.2 0.2(无有效／无效设定)
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紧凑型高功能“世界标准机”
· 高启动转矩 

无传感器矢量控制，0.5Hz/200％转矩实现强力运转

· 安全功能(*1见说明) 
正在申请欧洲机械指令ISO13849-1:2006(PLd)、 
IEC60204-1 Stop Category 0标准。 
标准配备2路安全输入＋EDM(安全监控)输出。

· 高速变频器通信(Modbus) 
无需通信选装件便可进行多址通信 
可执行多轴同时运行指令。

· 输出频率 高频模式下最大支持1000Hz

· 简易定位功能 
可实现90°相位差编码器输入时的定位(～32kHz)*2、 
单相脉冲输入时的定位(～32kHz)。

· 对应搭载通信单元EtherCAT高速网络。

*1.	 3G3MX2-□-Z	 中国本地产品具有该功能，未申请认证。	
	 3G3MX2-□	 全球产品具有该功能，且已申请认证，需要证书请与当地办事处联系。	
	 EtherCAT通信单元连接时，安全规格认证无效。

*2.	作为2相脉冲的检出是～1.8kHz

型号标准

多功能小型变频器MX2系列 EtherCAT通信单元
3G3AX-MX2-ECT
用于将多功能小型变频器3G3MX2连接到EtherCAT的通信单元。

本产品已通过符合性测试。

名称 型号

EtherCAT通信单元 3G3AX-MX2-ECT

注. 3G3MX2 Ver.1.1以上版本可支持EtherCAT通信单元。

3G3MX2变频器
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关于EtherCAT网络

GX-□□ □□ □ □ □
 ① ② ③ ④ ⑤

① 类型

符号 规格

ID DC输入

OD DC输出

MD DC输入/输出

OC 继电器输出

AD 模拟输入

DA 模拟输出

EC 编码器输入

② 点数

符号 规格

02 2点 (2CH)

04 4点

16 16点

32 32点

④ 连接

符号 规格

1 螺钉(公共端)(2排端子台)

2 螺钉(公共端分割)(3排端子台)

8 e-CON

③ 输入输出形式

符号 数字输入/数字输出型 模拟输入/模拟输出型 编码器输入型

1 NPN 漏型 - 开路集电极输入、NPN

2 PNP 源型 - -

3 - - -

4 - - 线驱动输入、PNP

7 - 多重1(电流电压) -

⑤ 形状/功能

符号 数字输入/数字输出型 模拟输入/模拟输出型 编码器输入型

无 卧式 标准型 -

模拟I/O终端
2排端子台型

编码器输入终端
3排端子台型

数字I/O终端螺钉式
2排端子台型

数字I/O终端螺钉式
3排端子台型

数字I/O终端
e-CON连接器型

GX系列I/O终端
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轻松整合到高速定位设备
·支持EtherCAT/Ethernet
·旋转工件最多可检测5000个/分钟 ＊

·配备编码器直接输入功能
·向导方式的校准功能
·可灵活输出与输出设备相符的数据

*	处理速度因设定条件而异

系统结构示例

FQ-M系列 图像处理系统

+

通用Ethernet电缆

触摸取景器＊1

Sysmac Studio＊1
Standard Edition
Vision Edition 

FQ-MS□□□-ECT
FQ-MS□□□-M-ECT
(配备EtherCAT从站)

通过EtherCAT连接

其他EtherCAT从站设备

输入输出
控制PLC

旋转式编码器
(增量型)

触发输入用
传感器

电源24V 照明控制器
(FL-STC)

外部照明
(FL系列)

可编程控制器
CJ2 CPU单元

位置控制单元
CJ1W-NC□82

NJ/NX/NY＊1系列
控制器

EtherCAT主站

专用输入输出电缆

EtherNet/IP・Ethernet
产业用交换式集线器 专用Ethernet电缆

(RJ45/M12)

专用
EtherCAT电缆
(RJ45/M12)

专用EtherCAT电缆
(M12/M12)

专用EtherCAT电缆
(M12/RJ45)

照明控制器
FL-TCC1

*1 Sysmac Studio和触摸取景器不能同时使用。同时使用时，Sysmac Studio优先。
使用Sysmac Studio Standard Edition设定NJ/NX/NY系列控制器时，请使用通用Ethernet电缆或USB电缆连接PC和控制器。

*2 仅工业用PC平台NY系列IPC机器控制器

传感器

外观 种类 型号

彩色

NPN

无EtherCAT通信功能

FQ-MS120

PNP FQ-MS125

黑白

NPN FQ-MS120-M

PNP FQ-MS125-M

彩色

NPN

有EtherCAT通信功能

FQ-MS120-ECT

PNP FQ-MS125-ECT

黑白

NPN FQ-MS120-M-ECT

PNP FQ-MS125-M-ECT
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机器组装更简单，可进一步缩短节拍
·4任务并列，可方便地设定其结果计算
·通过EtherCAT与各种设备连接，可进行同步控制
·配备可进行高速高精度、稳定测量的新处理项目“形状搜索Ⅲ”
·支持可合成外部电脑画面的Microsoft®.NET
·提供画面自定义功能

系统结构示例

FH系列 图像处理系统

输入输出控制PLC
触发输入用
传感器 照明控制器

旋转编码器
（增量式）

Sysmac Studio
Standard Edition 
Vision Edition 

其他EtherCAT从站设备

相机

相机

机器自动化控制器NJ系列

照明控制器 外部照明

图像处理系统
FH传感器控制器

专用电缆

Ethernet电缆*

EtherCAT电缆*1

EtherCAT电缆*1

专用显示器电缆＋DVI-I RGB接头

专用显示器电缆

*1. EtherCAT电缆中请使用5类以上的STP电缆（与铝带编组的、带双重屏蔽密封的双绞线电缆）、RJ45接头。
*2. Ethernet电缆中请使用5类以上的STP电缆（带密封的双绞线电缆）、RJ45接头。

* Ethernet电缆中请使用5类以上的STP电缆（带密封的双绞线电缆）、RJ45接头。

例）　FH传感器控制器4相机型

通过EtherCAT连接的FH系列

例）　FZ5传感器控制器　液晶一体型　4相机型

通过Ethernet（EtherNet/IP）、（无协议）、（PLC Link）连接的FZ5系列

专用相机电缆

专用相机电缆

专用输入输出电缆

专用输入输出电缆

液晶显示屏

输入输出控制PLC

输入输出控制PLC

图像处理系统
FZ5传感器控制器

EtherNet/IP • Ethernet产业用
交换式集线器

电脑

触发输入用传感器
照明控制器

照明控制器 外部照明

液晶显示屏

EtherCAT分支从站

Ethernet电缆*2
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FH传感器控制器
外观 CPU 相机台数 输出 型号

箱型

高速控制器

2 NPN/PNP FH-3050

4 NPN/PNP FH-3050-10

8 NPN/PNP FH-3050-20

标准控制器

2 NPN/PNP FH-1050

4 NPN/PNP FH-1050-10

8 NPN/PNP FH-1050-20

相机

* FZ5-6□、FZ5-L35□不可使用。

外观 种类 像素数 彩色/黑白 读取时间 型号

高速CMOS相机(单机)
(必须配置C-Mount镜头)
FH系列专用

400万像素
彩色

8.5ms
FH-SC04

黑白 FH-SM04

200万像素
彩色

4.6ms
FH-SC02

黑白 FH-SM02

30万像素
彩色

3.3ms
FH-SC

黑白 FH-SM

数码CCD/CMOS相机(单机)
(必须配置C-Mount镜头)

500万像素
彩色

38.2ms
FZ-SC5M3 *

黑白 FZ-S5M3 *

200万像素
彩色

33.3ms
FZ-SC2M

黑白 FZ-S2M

30万像素
彩色

12.5ms
FZ-SC

黑白 FZ-S

高速CCD相机(单机)
(必须配置C-Mount镜头)

30万像素
彩色

4.9ms
FZ-SHC

黑白 FZ-SH

小型数码CCD相机(单机)
(必须配置小型相机用镜头)

30万像素平板式
彩色

12.5ms
FZ-SFC

黑白 FZ-SF

30万像素笔式
彩色

12.5ms
FZ-SPC

黑白 FZ-SP

小型智能CMOS相机
[相机+镜头(手动对焦)
+高亮度照明]

窄视野型 彩色

16.7ms

FZ-SQ010F

中视野型 彩色 FZ-SQ050F

宽视野型(远距离) 彩色 FZ-SQ100F

宽视野型(近距离) 彩色 FZ-SQ100N

智能CCD相机
(相机+变焦、自动变焦镜头)

宽视野型 彩色
12.5ms

FZ-SLC100

窄视野型 彩色 FZ-SLC15

自动对焦CCD相机
(相机+变焦、自动变焦镜头)

宽视野型 彩色
12.5ms

FZ-SZC100

窄视野型 彩色 FZ-SZC15

FH系列 图像处理系统

种类



43

FH传感器控制器

电缆

外观 详细 型号

－ 外部照明
－ FLV系列

－ FL系列

照明/频闪控制器
(由控制器控制外部照明时
必须使用

FLV系列
照明连接用

相机安装照明控制器(1CH连接) FLV-TCC1

相机安装照明控制器(4CH连接) FLV-TCC4

落地式模拟照明控制器 FLV-ATC系列

落地式数码照明控制器
FLV-STC系列
(近期上市)

FL系列
照明连接用

照明控制器 FL-TCC1

智能相机用扩散板
宽视野型 FZ-SLC100-DL

窄视野型 FZ-SLC15-DL

连接小型智能相机用

安装支架 FQ-XL

高精度支架 FQ-XL2

偏光过滤器附件 FQ-XF1

－

FZ-S□用安装金属件 FZ-S-XLC

FZ-S□2M用安装金属件 FZ-S2M-XLC

FZ-S5M□2用安装金属件 FZ-S5M-XLC

FZ-SH□用安装金属件 FZ-SH-XLC

外观 详细 型号

相机电缆
电缆长度：2m、5m、10m  *2 FZ-VS

耐弯曲相机电缆
电缆长度：2m、5m、10m *2 FZ-VSB

直角接头相机电缆
电缆长度：2m、5m、10m *2 FZ-VSL

长距离相机电缆
电缆长度：15m *3 FZ-VS2

长距离直角接头相机电缆
电缆长度：15m *3 FZ-VSL2

电缆延长单元
延长装置最多可连接2台相机、3根电缆。(电缆最大长度：45m *4) FZ-VSJ

显示器电缆
电缆长度2m、5m(在FH传感器控制器上连接液晶显示器(FZ-M08)时，请与DVI-I -RGB转换接头(FH-
VMRGB)组合使用。)

FZ-VM

DVI-I -RGB转换接头
FH系列专用 FH-VMRGB

并行I/O电缆
电缆长度：2m、5m　FZ系列专用 FZ-VP

接头端子座转换装置用并行I/O接口电缆　电缆长度2m、5m
FZ系列专用　可连接的端子座单元 XW2B-50G4、XW2B-50G5、
XW2D-50G6

FZ-VPX

并行I/O电缆
电缆长度：2m、5m　FH系列专用 XW2Z-S013-□

编码器电缆　线性驱动编码器用
电缆长度：1.5m　FH系列专用 FH-VR

*1. 相机侧的接头呈L形的电缆。

*2. 10m型号的电缆不能用于智能相机、自动对焦相机、500万像素相机。

*3. 15m型号的电缆不能用于智能相机、自动对焦相机、500万像素相机。

*4. 允许使用的最大电缆长度根据所连接的相机、所连接的电缆、长度不同而不同。详细情况请参见“可连接相机、电缆表”。

FH系列 图像处理系统
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MEMO
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MEMO
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MEMO
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